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Flexible robotic manipulators pose various challenges in research as
compared to rigid robotic manipulators, ranging from system design,
structural optimization, and construction to modeling, sensing, and
control. Although significant progress has been made in many aspects
over the last one-and-a-half decades, many issues are not resolved
yet, and simple, effective, and reliable controls of flexible manipulators
still remain an open quest. Clearly, further efforts and results in this
area will contribute significantly to robotics (particularly automation) as
well as its application and educat
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Vor einigen Jahren wurden die Briefe, die der Dusseldorfer Maler
Theodor Mintrop (1814-1870) nach Bielefeld, Detmold und Valparaiso
in Chile an Anna Rose (1839-1886) schrieb, von Dr. Margaret Rose,
einer UrgrofRnichte von Anna Rose, wiederentdeckt. Diese mit
zahlreichen Zeichnungen versehenen Briefe werden hier erstmals als
Faksimile abgedruckt, transkribiert und kommentiert. Anna Rose
ihrerseits berichtet in einem langen Brief an Theodor Mintrop von ihrer
Verlobung mit Dr. med. Theodor Piderit wahrend des grof3en
Norddeutschen Liederfestes in Bielefeld 1860. Mintrop zeichnet dazu
ein Album fur Anna, auf dem der zweite Teil seines postum
erschienenen Werkes Konig Heinzelmann's Liebe (1875) basiert. Der
Brief und die Zeichnungen werden hier veroffentlicht und erganzt durch
Piderits Tagebuch von 1860, Texte und lllustrationen zu den ,lebenden
Bildern* anlasslich seiner Hochzeit mit Anna Rose sowie Festordnung
und Gesange des Bielefelder Liederfestes.



