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Les infirmieres forment au Quebec le groupe de professionnels de la
sante le plus important, largement reconnu par le public. Or, cette

reconnaissance n'est pas allee de soi. L'histoire des sciences
infirmieres, qui s'echelonne sur pres de 100 ans, est revelatrice des



3. Record Nr.

Autore
Titolo

Pubbl/distr/stampa
ISBN

Descrizione fisica

Collana

Disciplina
Soggetti

Lingua di pubblicazione
Formato

Livello bibliografico
Note generali

Nota di contenuto

transformations profondes dans la professionnalisation de la discipline
et de l'implication des femmes. D'une formalisation des savoirs tardive
a I'emergence d'une discipline academique, les sciences infirmieres
ouvrent la premiere grande carriere universitaire aux femmes. Ce livre
retrace les enjeux et la genese de cette nouvelle discipline qu'on
appelait alors le nursing. Il permet de mieux comprendre les differentes
facettes de l'histoire de I'education superieure durant le siecle dernier
et du role important qu'y ont joue les Soeurs Grises. Une brillante
analyse des processus qui ont conduit de la periode de reforme des
soins infirmiers a celle de l'instauration de la Faculte des sciences
infirmieres de I'Universite de Montreal.
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6.5.1 The Integrator

In the current climate of increasing complexity and functional
integration in all areas of engineering and technology, stability and
control are becoming essential ingredients of engineering knowledge.
Many of today's products contain multiple engineering technologies,
and what were once simple mechanical, hydraulic or pneumatic
products now contain integrated electronics and sensors. Control
theory reduces these widely varied technical components into their
important dynamic characteristics, expressed as transfer functions,
from which the subtleties of dynamic behaviours can be analyzed and u



