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2.7.4 Entwurfsumgebung

Das erste Buch, das Rapid Control Prototyping zur zeitnahen und
effizienten Umsetzung von Steuerungsverfahren fur
verfahrenstechnische Anlagen beschreibtAufgrund zunehmender
Komplexitat verfahrenstechnischer Prozesse und steigender Qualitats-,
Umwelt- und Rentabilitatsanforderungen kommt dem Einsatz
intelligenter Verfahren der Automatisierungs- und Leittechnik eine
standig wachsende Bedeutung zu.Unter den Verfahren des Advanced
Control, d.h. den hoheren Regelungsmethoden, haben sich dabei
insbesondere modellgestutzte pradiktive Regelungen in der Praxis
bestens bewahrt. Die


