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Sommario/riassunto Die Koordination der betrieblichen Teilbereiche ist im arbeitsteiligen
System Unternehmung eine notwendige Voraussetzung fur
erfolgreiches Agieren am Markt. Die Arbeit hat zum Ziel, in der
betrieblichen Praxis eingesetzte Koordinationsinstrumente auf ihre
Wirkung in einem nichtlinearen, dynamischen Umfeld zu untersuchen.
Hierzu wird eine Typologie fur Koordinationsinstrumente verwendet
und die einzelnen Koordinationstypen werden mit Hilfe der Spieltheorie
und der Chaostheorie analysiert. Es zeigt sich, dass alle Typen
grundsatzlich anfallig fur deterministisches Chaos sind. Die
systembestimmenden und damit Chaos auslosenden Parameter werden
identifiziert und damit MalRhahmen aufgezeigt, wie chaotisches
Verhalten verhindert werden kann.



