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Sensors; Material Science and Processing Technology in Manufacturing;
Mechanical Engineering and Electrical Power.



UNICAMPANIAVAN000757422. Record Nr.

Titolo Partial Inner product spaces : theory and applications / Jean-Pierre
Antoine, Camillo Trapani

Pubbl/distr/stampa Berlin, : Springer, 2009

Titolo uniforme Partial Inner product spaces : theory and applications

ISBN 978-36-420-5135-7

Descrizione fisica XX, 352 p. ; 24 cm

Altri autori (Persone) Trapani, Camillo

Soggetti 46-XX - Functional analysis [MSC 2020]
47-XX - Operator theory [MSC 2020]
81-XX - Quantum theory [MSC 2020]
94-XX - Information and communication theory, circuits [MSC 2020]

Lingua di pubblicazione Inglese

Formato

Livello bibliografico

Note generali Pubblicazione disponibile anche in formato elettronico

Autore Antoine, Jean-Pierre

Materiale a stampa

Monografia


