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Es wird gezeigt, wie die aufgabenausfihrungsrelevanten Komponenten
einer hybriden Steuerungsarchitektur mit Hilfe von hierarchischen
Petri-Netzen umgesetzt, integriert und mit Uberwachungsmodulen
verknupft werden kénnen.Hierzu wird zunéchst ein Konzept zur
Generierung von Aufgabenwissen vorgeschlagen, das es erlaubt
Bausteine komplexer Handlungen systematisiert zu entwerfen. Im
Anschluss wird ein neues Konzept zur online Uberwachung von
Bewegungsvorgangen bei humanoiden Robotern vorgestellit.



