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Die optimale Lagerung des Patienten ist von entscheidender Bedeutung
fur den Erfolg einer Bestrahlung. In dieser Arbeit wird ein 2D-3D-
Registrierungsverfahren fur Hochenergiekontrollaufnahmen entwickelt,
das die relevante anatomische Information gezielt herausarbeitet.
Virtuelle Projektionsbilder konnen unter Ausnutzung des 3D-
Radonraumes schnell berechnet werden. Die mathematische
Entkopplung der Freiheitsgrade ermoglicht eine vollstandige und
robuste Lagebestimmung innerhalb weniger Sekunden.



