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GRUNDBAU-TASCHENBUCH Teil 3: Grundungen und geotechnische
Bauwerke; Vorwort; Inhaltsverzeichnis; Autoren-Kurzbiografien;
Verzeichnis der Autoren; 3.1 Flachgrundungen; 3.2 Pfahlgrundungen;
3.3 Spundwande; 3.4 Grundungen im offenen Wasser; 3.5
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Grundungen in Bergbaugebieten; 3.8 Erschatterungsschutz; 3.9
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Das Grundbau -Taschenbuch ist das bekannteste und umfangreichste
deutschsprachige Kompendium auf dem Gebiet der Geotechnik. F?r die
7. Auflage wurde es unter einem neuen Herausgeber von zahleichen
neuen Autoren ?berarbeitet.Der dritte Teil des Grundbau -
Taschenbuches behandelt Gr?ndungen und geotechnische Bauwerke.
Die einzelnen Beitr?ge decken Flachgr?ndungen mit ihren
Sicherheitsnachweisen, Pf?hle, Spundw?nde, Schlitzw?nde, Baugruben,
St?tzbauwerke und Ma?nahmen zur Hangsicherung ab. Ebenso vertieft
werden Spezialfragen wie Gr?ndung von Bauwerken in
Bergbaugebieten, im offenen Wasser sow
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Sommario/riassunto The six volume set LNCS 11361-11366 constitutes the proceedings of
the 14th Asian Conference on Computer Vision, ACCV 2018, held in
Perth, Australia, in December 2018. The total of 274 contributions was
carefully reviewed and selected from 979 submissions during two
rounds of reviewing and improvement. The papers focus on motion and
tracking, segmentation and grouping, image-based modeling, dep
learning, object recognition object recognition, object detection and
categorization, vision and language, video analysis and event
recognition, face and gesture analysis, statistical methods and learning,
performance evaluation, medical image analysis, document analysis,
optimization methods, RGBD and depth camera processing, robotic
vision, applications of computer vision.


