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La question sur la notion de la laicité occupe aujourd’hui la place
publique. Malgré sa définition juridique assez limpide, la laicité,
principe d’organisation de I'Etat et fondement de la liberté de pensée et
d’opinion, « méme religieuse » (art. 10 DDHC1789), dans son
apprehension — et donc son application — devient abstruse et de plus en
plus brdlante. Consideree comme « une alliee de la religion » par S.S. le
Pape Benoit XVI, la laicité est, pour certains, lue et comprise comme
etant, en soi, une « religion », voire un « dogme » de neutralisation
absolue de I'espace public de toute exteriorisation religieuse, méme
non attentatoire a I'ordre public etabli par la loi. Pour d’autres, la laicité
est un objet social, politique et/ou juridique permettant de repondre a
des desseins interesses et empiriques : favoriser le communautarisme
pour un escient electoraliste ; interdire (ou tolerer) certains signes
religieux ostentatoires en fonction de la religion visee et/ou de la paix
sociale souhaitee ; presenter le cultuel en culturel (ou inversement) en
vue de solliciter le (ou exiger l'interdiction du) financement d’'un edifice
de culte, etc. Si « latitudinaire » que son apprehension provoque
comme effet, la laicité, dans son acception principielle et enveloppante,
demeure une « conquéte permanente » devant favoriser le savoir sur le
dogme, I'epanouissement des libertes (dont la liberte religieuse) sur I
obscurantisme xenophobisant, le vivre ensemble sur I'enfermement
dans des territoires perdus de la Republique, le respect de la dignite de
la personne humaine sur I'esprit de domination d’'une Verite que nul ne
possede. Le theme choisi pour cette Septieme Edition a donc pour
objet d’explorer les differents champs d’apprehension concrets de la
laicité. 1l s’agit de comprendre comment ce principe, a priori

inconteste dans sa definition, se revele si meconnu, si deforme et si
controverse lorsqu’il s’agit de le faire vivre « ici ou...
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Neuromechanics has been used to identify optimal rehabilitation
protocols that successfully improve motor deficits in various
populations, such as elderly people and individuals with neurological
diseases (e.g., stroke, Parkinson's disease, and essential tremor). By
investigating structural and functional changes in the central and
peripheral nervous systems based on neuromechanical theories and
findings, we can expand our knowledge regarding underlying
neurophysiological mechanisms and specific motor impairment
patterns before and after therapies to further develop new training
programs (e.g., non-invasive brain stimulation). Thus, the aim of this
Special Issue is to present the main contributions of researchers and
rehabilitation specialists in biomechanics, motor control,
neurophysiology, neuroscience, and rehabilitation science. The current
collection provides new neuromechanical approaches addressing
theoretical, methodological, and practical topics for facilitating motor
recovery progress.



4. Record Nr.
Autore
Titolo

Pubbl/distr/stampa

Descrizione fisica

Soggetti

Lingua di pubblicazione
Formato

Livello bibliografico

Sommario/riassunto

UNINA9910557764403321
Ardigo Luca Paolo

Biomechanics Energetics of Natural Assisted Human Comparative
Movement Locomotion

Basel, Switzerland, : MDPI - Multidisciplinary Digital Publishing
Institute, 2021

1 online resource (68 p.)

Biology, life sciences
Research and information: general

Inglese
Materiale a stampa
Monografia

Movement and locomotion have always been key activities for all
animals, being related to the most crucial life functions: retrieving
food, facing environmental issues and mating. Humans developed
complex upper arms movements and bipedal gaits in order to move
and locomote. To enhance their performance, they started inventing
smart passive mechanical tools. This need arose from intrinsic
limitations of their muscle-joint-bone systems and metabolic power
availability. Newly invented devices were mainly introduced in order to
cope with such constraints. The aim of this Special Issue is to advance
knowledge regarding symmetry, biomechanics and energetics of
passively assisted human movement and locomotion.



