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Sommario/riassunto La teoria de Control Moderno emplea -durante sus diferentes etapas
para el diseno de los controladores- un amplio numero de ciencias y
herramientas tales como algebra lineal, teoria de vectores y matrices,
calculo diferencial y programacion.  Tambien emplea analisis numerico,
teoria de optimizacion, logica difusa, redes neuronales y otras nuevas
teorias que puedan mejorar el desempeno de los sistemas a manejar.
Ahora bien, todo ingeniero que vaya a analizar el comportamiento de
un sistema controlado, o para controlarlo, debera investigar la teoria
que sostiene dicho comportamiento.     Por el
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