1. Record Nr. UNINA990000515720403321

Autore Lilly, Kathryn W.

Titolo Efficient dynamic simulation of robotic mechanisms / Kathryn W. Lilly
Pubbl/distr/stampa Boston ; Dordrecht ; London : Kluwer Academic, c1993

ISBN 0-7923-9286-8

Descrizione fisica 136 p. :ill. ; 23 cm

Collana The Kluver international series in engineering and computer science
Disciplina 629.892

Locazione DINEL

Collocazione 10D Il 630

Lingua di pubblicazione Inglese

Formato Materiale a stampa

Livello bibliografico Monografia



