1. Record Nr. UNICASRML0358294

Titolo Grasping in robotics / edited by Giuseppe Carbone
Pubbl/distr/stampa London, : Springer, c2013

ISBN 9781447146636

Descrizione fisica VI, 467 p. ; 24 cm

Disciplina 629.8933

Soggetti Robotica

Lingua di pubblicazione Inglese

Formato Materiale a stampa

Livello bibliografico Monografia



