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prevalentemente descrittivo, sono illustrati diversi esempi di ponteggi
metallici nonché aspetti generali connessi alla terminologia in uso ed
alle normative di riferimento. Nei capitoli successivi e relativi allegati
sono presentati due esempi progettuali di ponteggi, rispettivamente, a
“telai prefabbricati” e “a tubi e giunti”. Sono illustrate le caratteristiche
geometriche e meccaniche di ciascun elemento portante, le
combinazioni di carico, le corrispondenti verifiche di resistenza e di
stabilità.


