
UNICAMPANIAVAN001195471. Record Nr.

Titolo Contact Force Models for Multibody Dynamics / Paulo Flores, Hamid M.
Lankarani

Pubbl/distr/stampa Cham, : Springer, 2016

Descrizione fisica viii, 271 p. ; 24 cm

Altri autori (Persone) Lankarani, Hamid M.

Lingua di pubblicazione Inglese

Formato

Livello bibliografico

Autore Flores, Paulo

Materiale a stampa

Monografia


