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Brauchen Roboter moralische Kompetenz? Die Antwort lautet ja.
Einerseits benétigen Roboter moralische Kompetenz, um unsere Welt
aus Regeln, Vorschriften und Werten zu begreifen, andererseits um von
ihrem Umfeld akzeptiert zu werden. Wie aber lasst sich moralische
Kompetenz in Roboter implementieren? Welche philosophischen
Herausforderungen sind zu erwarten? Und wie kénnen wir uns und
unsere Kinder auf Roboter vorbereiten, die irgendwann tUber moralische
Kompetenz verfliigen werden? André und Iga Maria Schmiljun skizzieren
aus einer humanistisch-philosophischen Perspektive erste Antworten
auf diese Fragen und entwickeln einen didaktischen Einstieg in das
Thema fir die Grundschule.



